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Макс. значения для выходных
 портов - 30В, 500ма на 1 канал.  
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Рис 4-2     Обзор схемы соединений

Транзист. оптопары

Эл-магнитное реле

 пара 

 Экранированная
витая пара

Серво или шаговый драйвер

GP8101

ULN2003A. Защитные диоды от  

п
е
р
е
кл

ю
ча

те
л
и

Б
е
ск

о
н
та

кт
н
ы

й
п
е
р
е
кл

ю
ча

те
л
ь

IN23

Дифференциальный 
преобразователь 

КОР

ЧЁР

СИН

и
н
ве

р
то

р

Цифр. земля

ACM Аналог. земля

Аналог. земля

обратной ЭДС, уже подключены.  

24В

ШИМ выходPWM провод PWM, желательно
экранировать, или вклю-
чать через оптопару.

Но не более 2,5А на каждый чип.  
(7 каналов). Используется чип  

24В DC, 2А

24В DC, 3А - 9А
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ШИМ +5В, 125гц
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Подключение инвертора с одной
землёй COM (без ACM и DCM)

Выход PWM подвержен помехам.
А сигнал VSO формируется из

Внимание!!!

PWM. Поэтому, PWM нужно под-
ключать экранированным проводом, 
или через оптопару. Иначе будут
"плавать" обороты шпинделя.

Эта схема ТОЛЬКО для версии платформы "2021-1213-23". Для других версий она не подходит.

(VI,AV,AI1 и т.д.)

+5В, 125гц
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